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INTISARI

Pemanfaatan Triac sebagai komponen elektronika daya memegang
peranan penting untuk mengendalikan sudut picu. Triac berfungsi untuk
mengendalikan besar tegangan yang masuk ke peralatan daya. Triac merupakan
komponen yang dapat menghantarkan arus dalam dua arah dan dapat digunakan
sebagai pengendali daya secara penuh. Penyulutan triac dapat dilakukan pada
tegangan positif dan negatif penyulutan tersebut dapat menimbulkan pulsa sulut.
Pada penelitian tugas akhir ini pembuatan alat menggunakan mikrokontroler
Atmega8535 dan perangkat lunak BASCOM AVR untuk mengatur sudut picu
pada komponen Triac. Sebagai objek penelitian digunakan beban seperti lampu
pijar, motor induksi dan motor universal. Untuk pengujian dengan menggunakan
lampu pijar didapatkan nilai maksimal sebesar 1428 lux pada sudut picu 180 .

Sedangkan untuk beban motor induksi kecepatan putaran motor maksimal sebesar
1452,2 Rpm dan untuk motor universal diperoleh hasil sebesar 1974,4 Rpm.
Semakin besar sudut picu makan akan sangat berpengaruh terhadap masing-
masing beban yang digunakan.
Kata kunci : Triac BTA16, Penyulutan, Sudut picu dan Mikrokontroler

Atmega8535.
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ABSTRACT

Use triac as power electronics components play an important role to control
the angle of the trigger. Triac is used to control large voltage, current, and power
that goe into the powe equipment. Triac is a component that is equivalent to two
SCR connected in parallel to unify into a single foot gate and can conduct current
in both directions to be  used as a controlling power-full. Triac firing can be done
on the positive and negative voltages. The ignition can triggering pulse . In this
research aims to analyze the influence of the angle trigger generated by triac
component of the load used in manufacture of the tool using microcontroller
Atmega8535 and software BASCOM AVR to adjust the angle of the trigger on the
triac componentand assisted by using a few buttons so its easier to get  power
required by the load such as incandescent lamps, induction motor and universal
motor. To test using incandescent lamp obtained maximum value of 1428 lux at an
angle 30 . As for induction motor load motor rotation speed of 1479,8 rpm and

universal motor obtained yield was 1949 Rpm. The greater of angle from trigger
the less voltage received by the load.

Keywords: Triac BTA16, Ignition, Trigger Angleand, Microcontroller Atmega
8535
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