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Intisari

Tempat sampah adalah tempat untuk menampung sampah secara sementara,
kapasitas bentuk dan jenis bahan pola pengumpulan mempunyai kaitan yang
sangat erat satu dengan lainnya. Wadah sampah yang tidak sesuai akan dapat
menghambat proses pengumpulan dan pengangkutan sampah khususnya waktu
yang diperlukan dalam pembuangan sampah. Pada penelitian ini dirancanglah alat
penampung sampah semi otomatis sistem sling, alat ini bertujuan untuk
mempermudah para petugas pengangkut sampah, mengetahui kapasitas
maksimum, dan menggetahui bagaimana mekanisme proses kerjanya. Material
yang digunakan dalam penelitian ini adalah baja ST37 berbentuk U (UNP), plat
2.8mm, tali sling @10 dan motor penggerak. Pada penelitian ini penulis
menghitung kekutan rangka mesin tempat penampung sampah semi otomatis
sistem sling penggerak motor. Dari hasil penggujian dan perhitungan yang telah
dilakukan oleh peneliti, alat tersebut mampu mengangkat kapasitas sebesar
+1032.495N.

Kata kunci : sling, UNP, bak, sampah, motor listrik, kapasitas.
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Abstract

Trash can is a place for intercepting the garbage for while, for capacity and
collecting model material kind has connection very close with others. The trash
can that is not suitable will impede collecting process and carrying the garbages
especially the time that is needed in throwing the garbages. Inthis observation is
planned trash can tollof otomatically young shoot sling system, this tool is
proposed for making trash can official easily, for knowing maximum capacity and
knowing how process mecanism is. Tme material that is used in this observation
is ST 37 steel U formed ( UNP ) metal sheet 2,8 mm, string sling @ 10 and motor
mover. In this observation the writer account machine frame work strength Of
trash can of otomatically young shoot of sling system of motor mover. From
testing result and accounting which have done by observer, that tool can take
away capacity for about + 1032.492 N.

Key words : sling, UNP, vessel, garbage, electricity motor, capacity.
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