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INTISARI

Perkembangan teknologi kipas angin dewasa ini belum membantu
aktivitas manusia dengan optimal. Elektronika yang digunakan masih bersifat
konvensional bahkan masih digunakan secara manual dalam operasinya. Oleh
sebab itu dibutuhkan inovasi dan pengembangan model kipas angin yang dapat
beroperasi secara otomatis terhadap kondisi suhu ruangan dan aktivitas manusia.
Penelitian ini bertujuan untuk mengetahui kinerja sensor suhu, kinerja sensor PIR
dan kecepatan putar kipas angin pada tingkatan 1, 2 dan 3. Metode penelitian dan
pengembangan menggunakan Arduino UNO R3 sebagai pusat kendali rangkaian.
Hasil dari penelitian ini yaitu terbangunnya sebuah sistem pengontrolan kipas
angin berbasis mikrokontroler yang mengatur kipas berputar apabila sensor PIR
mendeteksi adanya keberadaaan manusia. Selain itu, ketika sensor suhu DHT11
membaca suhu 28°C sampai 29°C maka kipas aktif dengan kecepatan rendah,
suhu 30°C sampai 31°C kipas aktif dengan kecepatan sedang, dan suhu 32°C
Kipas aktif dengan kecepatan tinggi. Hasil pengukuran suhu akan ditampilkan
pada LCD 2x16. Rangkaian tersebut menggunakan relay dan lampu LED sebagai
indikator pada alat untuk pengendaliannya. Kesimpulan penelitian ini yaitu
kecepatan putar kipas angin tingkatan 1 pada suhu 28°C didapatkan 3159 rpm per
menit, tingkatan 2 pada suhu 30°C didapatkan 4763 rpm per menit dan tingkatan 3
pada suhu 32°C didapatkan 5035 rpm per menit.

Kata kunci: kipas angin, arduino, suhu ruangan, relay, LED.
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ABSTRACT

Nowadays, The development of fan technology has not helped the human activity
optimally. The used of electronic device is still conventional even still used
manually in its operation. Therefore it takes innovation and development of fan
models that can operate automatically against the condition of room temperature
and human activity. This study aims to determine the performance of the
temperature sensor, PIR sensor and rotary speed of the fan at levels 1, 2 and 3.
The research and development methods used Arduino UNO R3 as a circuit control
center. The result of this research is built a microcontroller-based of fan system
which regulated a rotating fan if the PIR sensor detects human existence. In
addition, when the DHT11 temperature sensor reads the temperature of 28°C to
29°C, 30°C to 31°C and 32°C, accordingly the fan will be activated automatically
with low speed, moderate speed, and high speed, respectively. The temperature
measurement results will be displayed on the 2 x 16 LCD. The circuit uses relays
and LED lamps as an indicator of the tools for its control. The conclusion of this
research is the rotary speed fan level 1 at 28°C, Level 2 at 30°C, and level 3 at
32°C were obtained 3159 rpm per minute, 4763 rpm per minute and 5035 rpm per
minute, respectively.

Keywords: Fans, Arduino Uno R3, Temperatur, LED
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