
 
 

RANCANG BANGUN ALAT PEMANTAUAN 

TEGANGAN DAN ARUS PENGEREMAN DINAMIK 

PADA MOTOR DAHLANDER BERBASIS     

ARDUINO UNO 

 
 
 

Diajukan Untuk Memenuhi Persyaratan 

Guna Meraih Gelar Sarjana S-1 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Oleh : 

SUGENG ARI SAPUTRO 

1021311054 
 

 

 

 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS BANGKA BELITUNG 

2020 

 



ii 
 

SKRIPSI/TUGAS AKHIR 

 

 

RANCANG BANGUN ALAT PEMANTAUAN TEGANGAN 

DAN ARUS PENGEREMAN DINAMIK PADA MOTOR 

DAHLANDER BERBASIS ARDUINO UNO 

 

disusun oleh : 

   

 

  



iii 
 

SKRIPSI/TUGAS AKHIR 

 

RANCANG BANGUN ALAT PEMANTAUAN TEGANGAN 

DAN ARUS PENGEREMAN DINAMIK PADA MOTOR 

DAHLANDER BERBASIS ARDUINO UNO 

 

Dipersiapkan dan disusun oleh : 

 

 
 

 

 



iv 
 

PERNYATAAN KEASLIAN PENELITIAN 

 

Saya yang bertandatangan di bawah ini : 

 

Menyatakan dengan ini, bahwa skripsi/tugas akhir saya merupakan hasil 

karya ilmiah saya sendiri didampingi tim pembimbing dan bukan hasil dari 

penjiplakan/plagiat, kecuali dalam bentuk kutipan yang telah disebutkan 

sumbernya. Apabila nantinya ditemukan adanya unsur penjiplakan didalam karya 

skripsi saya ini, maka saya bersedia untuk menerima sanksi akademik Universitas 

Bangka Belitung sesuai dengan ketentuan dan peraturan yang berlaku. 

 

Demikian pernyataan ini saya buat dalam keadaan sehat, sadar tanpa ada 

tekanan dan paksaan dari siapapun. 

 

 

 

 

 

  

Nama  : Sugeng Ari Saputro 

NIM  : 1021311054 

Judul : RANCANG BANGUN ALAT PEMANTAUAN TEGANGAN 

DAN ARUS PENGEREMAN DINAMIK PADA MOTOR 

DAHLANDER BERBASIS ARDUINO UNO 

 



v 
 

PERNYATAAN PERSETUJUAN PUBLIKASI 

 

 

Sebagai sivitas akademik Universitas Bangka Belitung, saya yang 

bertanda tangan dibawah ini : 

 

Nama  : Sugeng Ari Saputro 

NIM  : 1021311054 

Jurusan : Teknik Elektro 

Fakultas : Teknik 

 

Demi pengembangan ilmu pengetahuan, menyetujui untuk memberikan 

kepada Universitas Bangka Belitung Hak Bebas Royalti Noneksklusif (Non-

exclusive Royalti-Free Right)  atas tugas akhir saya yang berjudul : 

 

RANCANG BANGUN ALAT PEMANTAUAN TEGANGAN DAN ARUS 

PENGEREMAN DINAMIK PADA MOTOR DAHLANDER BERBASIS 

ARDUINO UNO 

Beserta perangkat yang ada (jika diperlukan). Dengan Hak Bebas Royalti 

Noneksklusif ini Universitas Bangka Belitung berhak menyimpan, mengalih 

media/formatkan, mengelola dalam bentuk pangkalan data(database), merawat, 

dan mempublikasikan tugas akhir saya selama tetap mencantumkan nama saya 

sebagai penulis/pencipta dan sebagai pemilik Hak Cipta. 

 

Demikian pernyataan ini saya buat dengan sebenarnya. 

    



vi 
 

INTISARI 

 

Motor Dahlander merupakan salah satu jenis dari motor induksi 3 fasa 

yang sering digunakan dalam dunia industri. Motor Dahlander ini digunakan 

dengan tujuan untuk mendapatkan dua kecepatan putaran pada satu motor induksi, 

yaitu putaran cepat dan putaran Lambat. Dalam penggunaannya motor induksi ini 

membutuhkan jeda waktu saat sumber tenaga dari motor ini di putuskan hingga 

benar – benar berhenti, oleh sebab itu maka dibuatlah suatu rangkaian pengasutan 

pengereman dengan tujuan agar proses motor berhenti lebih cepat. Jenis 

pengereman yang digunakan dalam penelitian ini adalah pengereman dinamik, 

dimana untuk melakukan proses pengereman pada jenis ini adalah dengan 

memberikan injeksi tegangan dan arus DC (Direct Current) pada kumparan stator 

pada motor saat sumber AC (Alternating Current) telah diputuskan dari motor. 

Untuk mempermudah dalam pengukuran besar tegangan dan arus DC yang 

dibutuhkan untuk proses pengereman maka akan digunakan arduino uno yang 

akan difungsikan sebagai penampil tegangan dan arus DC yang digunakan pada 

proses pengereman, dan juga sebagai pilihan dari tegangan DC yang ingin 

digunakan untuk proses pengereman dinamik, sehingga tidak perlu mengukur 

secara manual lagi. 

 Dalam penelitian ini akan dilakukan Rancang Bangun panel kontrol 

monitoring tegangan dan arus pengereman dinamik pada motor dahlander dengan 

menggunakan arduino uno. Pada proses pengujian, penelitian ini menggunakan 3 

buah masukan tegangan DC, yaitu 15 Volt, 20 Volt dan 24 Volt. Diharapkan dari 

ke 3 pengujian tersebut akan terlihat dampak yang ditimbulkan dari besar 

penginjeksian tegangan DC terhadap lamanya waktu pengereman pada motor. 

Dari penelitian ini didapatkan bahwa pada saat motor tanpa pengereman lama 

motor berhenti berputar pada kecepatan putar lambat yaitu sekitar 3 detik dan 

pada kecepatan putar cepat sebesar 5 detik. Sedangkan pada pengujian dengan 

pemberian tegangan 15 Volt DC lama waktu pengereman pada putaran lambat 

sebesar 1 detik dan untuk putaran cepat sebesar 2,6 detik. Pada pengujian dengan 

tegangan 20 Volt DC didapatkan waktu lama pengereman pada putaran lambat 

sebesar 0,7 detik dan pada putaran cepat sebesar 2,1 detik. Sedangkan pada 

pengujian tegangan 24 Volt DC didapatkan lama watku pengereman pada putaran 

lambat sebesar 0,4 detik dan pada puutaran cepat sebesar 1,9 detik. 

 

  

Kata kunci :  Arduino Uno, Motor dahlander, Pemantauan pengereman 

dinamik, Pengereman dinamik, Pengereman Motor Dahlander. 
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ABSTRACT 

 

Dahlander motor is one type of 3 phase induction motor that is often used 

in the industrial world. This Dahlander motor is used with the aim of getting two 

rotation speeds on one induction motor, which are fast rotation and Slow rotation. 

In use this induction motor requires a time lag when the power source of this 

motor is decided until it really stops, therefore a braking starting sequence is 

made in order to make the motor process stop faster. The type of braking used in 

this study is dynamic braking, where the braking process for this type is by giving 

a DC (Direct Current) voltage and current injection to the stator coil on the 

motor when the AC (Alternating Current) source has been disconnected from the 

motor. To simplify the measurement of the DC voltage and current needed for the 

braking process, arduino uno will be used which will function as a DC voltage 

and current display used in the braking process, and also as an option of the DC 

voltage that you want to use for dynamic braking processes, so no need to 

measure it manually anymore. 

In this research, a design control panel for monitoring the dynamic 

braking voltage and current on the dahlander motor will be carried out using 

Arduino Uno. In the testing process, this study uses 3 DC voltage inputs, namely 

15 Volts, 20 Volts and 24 Volts. It is expected that from the 3 tests will be seen the 

impact caused by the injection of DC voltage on the length of braking time on the 

motor. From this study it was found that when the motor without long braking the 

motor stopped rotating at a slow rotating speed of about 3 seconds and at a fast 

rotating speed of 5 seconds. Whereas in testing with the provision of 15 Volt DC 

voltage the braking time on slow rotation is 1 second and for fast rotation is 2.6 

seconds. In testing with a voltage of 20 volts DC, it is obtained that the braking 

time on slow rotation is 0.7 seconds and on fast rotation is 2.1 seconds. Whereas 

in the 24 Volt DC voltage test it was found that the time of braking time was at a 

slow rotation of 0.4 seconds and at a fast spin of 1.9 seconds. 
 

Keywords: Arduino Uno, Dahlander Motor, Dynamik Braking, Dahlander 

Motor Braking, Monitoring dynamic braking. 
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