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INTISARI

Permintaan pasokan energi listrik yang terus meningkat. Menyebabkan
perlunya upaya untuk mengembangkan potensi energi alternatif, terutama energi
terbarukan yang ramah dan akrab lingkungan. Pembangkit listrik dengan tenaga
gelombang merupakan salah satu potensi yang cukup besar untuk diterapkan di
Indonesia yang merupakan negara maritim. Pada dasarnya prinsip kerja teknologi
yang mengkoversikan energi gelombang laut menjadi energi listrik adalah
mengakumulasi energi gelombang laut untuk menggerakkan pelampung yang
dihubungkan dengan lengan yang kemudian akan menggerakan generator melalui
gearbox. Pada penelitian kali ini fungsi gearbox digantikan dengan roda gigi rack
pinion. Tujuan dari penelitian ini adalah dapat mengetahui sistem kerja PLTGL
dengan sistem kombinasi rack gear and pinion serta mendapatkan nilai putaran
dan analisa rancangan Pembangkit Listrik Gelombang Laut (PLTGL). Setelah
dilakukan penelitian. Maka diketahui komponen dari Pembangkit Listrik
Gelombang Laut (PLTGL) vyaitu pelampung, tuas, pelampung, Rack gear,
Pinion/gear , ratchet , penyangga, fly wheel poros, bearing , V-belt, dan motor.
Berdasar analisa pembangkit listrik tenaga gelombang laut (PLTGL) dengan
kombinasi reck gear and pinion dapat kita ketahui putaran tertinggi yaitu 21,828
rpm terjadi pada gelombang dengan ketinggian 1,22 meter yang terjadi pada
tanggal 25 Januari 2019, dan putaran terendah yaitu 3,489 rpm terjadi pada
gelombang dengan ketinggian 0,285 meter yang terjadi pada tanggal 10 Januari
2019 di pantai Berikat.

Kata Kunci :Gelombang Laut, pelampung, pembangkit listrik
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ABSTRACT

Demand for electrical energy supply is constantly increasing. It leads to the
need for efforts to develop alternative energy potential, especially the environ
mentally friendly and familiar renewable energy. Power plants with wave power
is one of the potential that is large enough to be applied in Indonesia which is a
maritime country. Basically the working principle of technology that codified
ocean wave energy into electrical energy is to accumulate the ocean wave energy
to drive the float that is connected with the arm that will then move the generator
through the gearbox. In this study the gearbox function was replaced with a
pinion gear rack. The purpose of this research is to be able to know the working
system of PLTGL with a combination rack gear and pinion system and get the
rotation value and analysis of the design of Marine wave power Plant (PLTGL).
After research done. Then it is known components of the Sea Wave Power Plant
(PLTGL) namely buoy, lever, float, Rack gear, Pinion/gear, Ratchet, buffer, fly
wheelshaft, bearing, V-belt, and motor. Based on the analysis of Sea Wave power
Plant (PLTGL) with combination of Reck gear and pinion we can know the
highest round of 21.828 rpm occurs in waves with a height of 1.22 meters that
occurred on 25 January 2019, and the lowest round of 3.489 rpm occurred in
waves with a height of 0.285 meters that occurred on January 10, 2019 on the
Bonded beach.

Keywords: sea waves, floats, power plant
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