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INTISARI 

 

Pemanfaatan gelombang laut sebagai pembangkit listrik merupakan langkah 

yang bagus untuk meminimalisir penggunaan bahan bakar fosil sebagai bahan 

bakar pembangkit listrik konvensional. Gelombang laut merupakan salah satu 

energi terbarukan, dimana tinggi, dan periode gelombang dapat dimanfaatkan 

sebagai pembangkit listrik. Rancangan pembangkit listrik tenaga gelombang laut 

(PLTGL) siatem rack gear dan link ini digambar, disimulasikan dan dianalisa 

menggunakan aplikasi solidworks. Komponen yang digambar dengan solidworks, 

akan dihubungkan/assembly. Rack gear yang dikombinasikan dengan link 

dihubungkan dengan tuas, hanya saja yang berhubungan langsung dengan tuas 

adalah link sehingga gaya akibat gelombang laut yang diterima oleh tuas melalui 

pelampung akan diteruskan menuju link  dan diteruskan oleh rack. Rack itulah 

yang akan memutar gear yang telah dihubungkan dengan fly wheel menggunakan 

poros. Disinilah terjadinya conversi dari energi gelombang menjadi  putaran.  

gear dikombinasi dengan rachet agar dapat berputar satu arah. Fly wheel  akan 

menyimpan putaran dan menjadikan putaran stabil. PLTGL dengan kombinasi 

rack gear dan link yang telah selesai dirancang dengan solidworks lalu data 

gelombang, meliputi tinggi dan periode gelombang diinput dalam fitur yang 

tersedia dalam aplikasi tersebut. Selanjutnya akan didapatkan kecepatan angular 

dari pengolahan otomatis dalam aplikasi. Kecepatan angular yang didapatkan 

dengan analisa Solidworks diolah dengan teori dan rumus kemudian didapatkan 

kecepatan putar. Analisa PLTGL kombinasi rack gear dan link yang m 

enggunakan data gelombang di pesisir pantai Brikat, menghasilkan putaran 

tertinggi 18,516 Rpm dengan kecepatan angular 163 deg/s pada ketinggian 

gelombang 1,22 m yang terjadi pada tanggal 25 Januari 2019, dan putaran 

terendah 2,046 Rpm dengan kecepatan angular 61 deg/s terjadi pada ketinggian 

0,561 m yang terjadi pada tanggal 1 Januari 2019. 

 

Kata Kunci: PLTG, Rack gear, gelombang laut, animasi, solidworks 
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ABSTRACT 

 

The use of ocean waves as electricity generation is a good step to minimize 

the use of fossil fuels as fuel for conventional power plants. Sea wave is one of 

renewable energy, which is high, and the wave period can be utilized as 

electricity generation. The design of the siatem rack gear and link sea wave power 

plant (PLTGL) is drawn, simulated and analyzed using solidworks applications. 

Components drawn with solidworks will be connected / assembly. Rack gear 

combined with the link is connected to the lever, only the one that is directly 

related to the lever is the link so that the force due to sea waves received by the 

lever through the buoy will be forwarded to the link and forwarded by the rack. 

The rack will rotate the gear that has been connected to the fly wheel using the 

shaft. This is where the conversion of wave energy into rotation. Gear combined 

with rachet so that it can rotate in one direction. Fly wheel saves rotation and 

makes it stable. PLTGL with a combination of rack gear and completed links is 

designed with solidworks and then wave data, including height and wave period 

inputted in the features available in the application. Next will be obtained angular 

speed from automatic processing in the application. The angular velocity 

obtained by Solidworks analysis is processed by theory and formula then the 

rotating speed is obtained. PLTGL analysis of the combination of rack gear and 

link that uses wave data on the Brikat coast, produces the highest rotation of 

18,516 Rpm with an angular speed of 163 deg/s at a wave height of 1.22 m which 

occurred on January 25, 2019, and the lowest rotation of 2,046 Rpm with a speed 

angular 61 deg/s occurs at an altitude of 0.561 m which occurs on 1 January 

2019. 
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