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INTISARI

Kran umumnya digerakkan secara manual selama ini oleh setiap aktifitas
manusia dengan cara memutar atau menggerakkan kran ke atas atau ke bawah.
Sistem kran secara manual ini memiliki kelemahannya yaitu pemborosan air dan
kran yang mudah rusak. Dengan memanfaatkan sensor ultrasonik sebagai
pendeteksi objek berupa anggota tubuh manusia dan mengirimkan sinyal tersebut
ke Arduino sebagai pusat pengendalinya Arduino ini akan mengirimkan instruksi
ke relay untuk mengaktifkan saklar maka solenoid valve yang berfungsi sebagai
katup aliran air akan aktif. penelitian ini penulis akan membuat kran air wudhu
otomatis yang berbasis arduino untuk menghidari pemborosan dalam aktiifitas
sehari-hari (berwudhu). Hasil penelitian menunjukkan bahwa sensor Ultrasonik
ini dapat mendeteksi objek dalam jarak maksimum 80 cm. Dari hasil rata-rata
menggunakan kran otomatis yang diambil selama 2 hari dari tanggal 24 juli dan
25 juli didapatkan nilai rata-rata waktu satu kali berwudhu selama 1.09 menit, dan
rata-rata pemakaian volume air dalam satu kali berwudhu didapatkan sebesar 1.17
liter. Penggunaan sensor ultrasonik pada penelitian ini memiliki sensitifitas sangat
rendah, dimana pembacaan sensor ini harus tepat dengan objek, jika objek tidak
sesuai maka sensor tesebut tidak dapat berkerja. Maka diharap pada penelitian
selanjutnya dapat menggunakan sensor yang lebih berkualitas lagi agar
penggunaan kran wudhu dapat bekerja secara optimal.

Kata Kunci : Ultrasonik, Arduino, Solenoid Valve, Wudhu
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ABSTRACT

Faucets are generally moved manually during this time by every human
activity by turning or moving the tap up or down. This manual faucet system has
its disadvantages, namely waste of water and easily damaged faucets. By utilizing
an ultrasonic sensor as a detector of objects in the form of members of the human
body and sending these signals to the Arduino as the Arduino control center this
will send instructions to the relay to activate the switch then the solenoid valve
that functions as a water flow valve will be active. this study the author will make
an Arduino-based automatic ablution water faucet to avoid waste in performing
ablution. The results showed that this Ultrasonic sensor can detect objects within
a maximum distance of 80 cm. From the results of using an automatic faucet
taken for 2 days from July 24 and July 25, the average value of one ablution is
1.09 minutes, and the average volume of water used in one ablution is 1.17 liters.
The use of ultrasonic sensors in this study has a very low sensitivity, where the
reading of this sensor must be right with the object, if the object is not suitable
then the sensor cannot work. So, it is hoped that in the next research, it can use
more qualified sensors so that the use of ablution faucets can work optimally.

Keywords: Arduino, Ultrasonic, Solenoid Valve, Ritual Ablution
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