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INTISARI 

 

PLTD Koba mempunyai 6 pembangkit dengan kapasitas  seluruh 

pembangkit sebesar 6,182 MVA yang terinterkoneksi  melalui SUTM 20 kV 

dengan GI Koba yang terinterkoneksi dengan GI Kampak melalui  SUTT 150 kV. 

Adanya gangguan yang bersifat mendadak dan besar seperti gangguan 3 fasa pada 

saluran transmisi/SUTT 150 kV dapat menyebabkan ketidakstabilan pada PLTD 

Koba yang bisa menyebabkan unit-unit pembangkit pada PLTD Koba kehilangan 

sinkronisasinya dan bisa  menyebabkan kerusakan unit pembangkit maka dari itu 

diperlukan analisis stabilitas peralihan pada PLTD Koba. Penelitian ini dilakukan 

dengan menggunakan program berbasis metode numerik dengan fungsi ode 45 

pada Sofware technical computing untuk menentukan waktu pemutusan kritis dan 

memplot kurva ayunan. Hasil yang diperoleh yaitu waktu pemutusan kritis  untuk 

gangguan pada salah satu saluran yang sangat dekat dengan GI Koba dengan jarak 

0 kilometer (mendekati 0 % impedansi saluran) dari GI Koba waktu pemutusan 

kritisnya sebesar 0,104 detik,untuk gangguan dengan jarak 18,44 kilometer  (1/4 

impedansi saluran)  dari GI Koba waktu pemutusan kritisnya yaitu 0,169 

detik,untuk gangguan dengan jarak 24,52 kilometer (1/3  impedansi saluran ) dari 

GI Koba waktu pemutusan kritisnya yaitu 0,242 detik, untuk gangguan tiga fasa 

pada salah satu saluran dengan jarak lebih dari 24,52 kilometer (1/3 impedansi 

saluran) dari GI Koba ayunan sudut daya pada generator tetap stabil. 

Kata Kunci : PLTD Koba,Stabilitas Peralihan,Waktu Pemutusan Kritis, 

Kurva Ayunan 
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ABSTRACT 

 

Koba Diesel Power Plant  consist of 6 unit of power plants with total 

capacity of all unit is 6,182 MVA which directly interconnected  through 20 kV 

coupling cable with Koba substation that is also interconnected with Kampak 

substation through 150 kV transmission line. A big and unexpected theree phase 

distruption at 150 kV transmission line can caused instability among units of 

power plant in Koba diesel Power plant  that can caused the units loss the 

synchronization with the system and make the generator become damaged 

therefore research about the transient stability in Koba diesel Power Plant is 

really needed. This research is carried out with numerical method using ode 45 

function in technical computing software  to get the critical clearing time and to 

plot the swing curve.The result which has been obtained is the critical clearing 

time for the distruption on one line that very near  at distance 0 kilometer (almost 

0 impedance of the transmission line) from  Koba Substation is 0,104 second, for 

the distruption on one line with the distance 18,44 kilometers (1/4 of impedance of 

the transmission line) from Koba substation is 0,169 second,while for the 

distruption on one line with the distance 24,52 kilometers (1/3 of impedance of the 

transmission line) from  Koba substation is 0,242 second while for the distruption 

on one line in the middle of transmission line between with the distance farther 

than 24,52 kilometers (1/3 of impedance of the transmission line) from  Koba 

substation, the oscillation of the power angle of the generator remain stable along 

the distruption. 

 

Keyword : Koba Diesel Power Plant,Transient Stability,Critical Clearing 

Time, swing curve. 
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