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INTISARI

Cumi-cumi (Loligo sp.) merupakan penghuni demersal pada daerah pantai.
Cumi-cumi tertarik pada cahaya oleh karena itu sering ditangkap dengan
menggunakan bantuan cahaya. Proses penangkapan cumi-cumi biasanya
menggunakan pancing. Jenis pancing cumi-cumi ada tiga yaitu tradisional,
mekanik, dan otomatis. Di daerah Pangkalpinang masih menggunakan cara
tradisional. Dalam satu malam nelayan hanya mampu menangkap cumi-cumi 1 kg
sampai 5 kg jika tidak pada musimnya dan 5 kg sampai 50 kg persatu orang
nelayan dalam satu malam jika pada saat musim cumi-cumi. Penggunaan pancing
cumi-cumi otomatis yang sudah digunakan di negara Jepang kurang cocok
diterapkan di wilayah Pangkalpinang karena biaya yang relatif mahal. Oleh karena
itu peneliti berencana merancang mesin pancing cumi-cumi otomatis yang cocok
untuk digunakan pada perairan Pangkalpinang menggunakan metode french
dengan sistem kerja penggulung tali pancing bergerak secara rotasi menarik atau
mengulur tali pancing pada proses penangkapan cumi-cumi. Mesin pancing ini
menggunakan motor listrik 710 Watt dengan 800 rpm untuk dilakukan pengujian
pada variabel kapasitas dan hasil tangkapan. Pengujian dilakukan pada malam
hari dengan kondisi bukan pada masa musim cumi-cumi. Hasil pengujian mesin
didapatkan kapasitas 1.3 kg/jam dan penangkapan secara manual didapatkan 1.67
kg/jam. Perbedaan hasil tangkapan dikarenakan beberapa faktor yaitu pada roda
penggulung yang jaraknya terlalu dekat, terlalu rendahnya batang plastik pengarah
serta putaran roda penggulung yang terlalu tinggi dan tidak konstan.

Kata Kunci : Cumi-cumi, jenis pancing, pancing cumi-cumi otomatis
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ABSTRACT

Squids ( loligo sp.) Inhabitants of demersal is on the coastal area.
Squids interested in the light because it is often arrested with a light. The
process of catching squids usually get fishing poles. There are three types of
squid fishing line namely, traditional a mechanic, and automated. In
Pangkalpinang still used traditional ways. In one night fishermen only able
to capture squid 1 to 5 kg if not in season and 5 to 50 kg by one the
fishermen in one night if at the season. The use of a squid fishing line the
automatic that had been used in the Japan lacking match is applied in the
Pangkalpinang because the cost of relatively expensive. Hence researchers
plans to design a squid fishing line the automatic Pangkalpinang waters
suitable for use on the operating system used the French metods scroll with
a squid fishing line moving in a rotation pull or buying a squid fishing line
at the arrest. Squid fishing line it uses an electric motor 710 watts with 50
rpm to do testing on the capacity and the catch . Testing conducted during
the night in the season condition not . Engine capacity test results obtained
1.3 kg /hours and manually obtained 1.67 kg / hours. The difference of the
fish because that is on wheels a capstan near , too low and plastic stems
steering wheel round a capstan that is too high and not constant.

keyword: Squids , Type of fishing, A squid fishing line automatic
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