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INTISARI

Pertambahan jumlah penduduk berbanding lurus dengan jumlah kendaraan
sepeda motor, namun tidak diikuti dengan kedisiplinan pengguna sepeda motor itu
sendiri sehingga angka kecelakaan dan tindak pencurian terhadap sepeda motor
terus bertambah. Penelitian ini menggunakan modul nRF24L01 dengan tujuan agar
sepeda motor dapat diintegrasikan dengan helm secara nirkabel untuk memberi
peringatan dini kepada pengendara dan menggunakan modul SIM800L sebagai
media komunikasi pesan singkat dengan smartphone untuk melacak posisi sepeda
motor. Peringatan dini berupa kunci kontak diaktifkan dengan cara memasang
pemegang helm, bunyi yang menggambarkan jarak objek di belakang sepeda motor
dan suara yang memberitahukan kecepatan sepeda motor. Kunci kontak diaktifkan
dengan jarak maksimal 80 meter, waktu tanggapan tercepat 0,9 detik dan waktu
tanggapan terlama 11 detik. Waktu tanggapan bunyi tercepat 3,6 detik dan terlama
4,2 detik. Waktu tanggapan suara tercepat 2,50 detik dan terlama 3,31 detik.
Sedangkan untuk melacak posisi sepeda motor dengan pesan singkat dilakukan
pada ruang tertutup dan terbuka dengan waktu respon pesan singkat tercepat pada
ruang tertutup 9,79 detik dan ruang terbuka 9,84 detik. Akurasi pembacaan posisi
sepeda motor terbaik pada ruang tertutup 1,55 meter dan 1,09 meter untuk ruang
terbuka.

Kata kunci : nRF24L01, nirkabel, peringatan dini



ABSTRACT

The increase of population is directly proportional to the number of
motorcycles, but was not followed by the discipline of motorcycle users themselves
so that the number of accidents and acts of theft against motorcycles continue to
grow. This research using nRF24L01 module with the goal of keeping the
motorcycle can be integrated with wireless helmet to give early warning to
motorists and using the SIM800L module as short message communication media
with the Smartphones to track the position of the motorcycle. Early warning in the
form of key contact is activated by installing the holder of the helmet, the sound
which describes the object distance behind motorcycle and the voice that tells the
speed of the motorcycle. Key contact is activated with maximum distance of 80
metres, the fastest response time 0.9 seconds and the longest response time of 11
seconds. The fastest response time 3.6 seconds and the sound of the longest 4.2
seconds. Voice response time 2.50 seconds for the fastest and the longest 3.31
seconds. Whereas in order to track the position of motorcycle with short message
made on indoor and outdoor space with the fastest response time of short message
in the indoor space 9.79 seconds and outdoor space 9.84 seconds. The best
accuracy of the reading of motorcycle position was 1.55 meters in indoor space and
1.09 meters for outdoor space.

Keywords: nRF24L01, wireless, early warning
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