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INTISARI 

Dengan maraknya kasus pencurian sepeda motor, maka sistem pengaman 

menjadi kebutuhan yang penting bagi pemilik kendaraan. Sebenarnya telah 

tersedia berbagai sistem keamanan yang ditawarkan dan dapat digunakan oleh 

konsumen baik itu berupa pengaman elektrik maupun nonelektrik. Dalam laporan 

Tugas Akhir ini, akan dipaparkan suatu sistem keamanan sepeda motor berbasis 

Android, sistem keamanan ini memanfaatkan teknologi WiFi serta SMS Gateway. 

Pengendalian pengapian sepeda motor menggunakan Modul WiFi ESP8266 yang 

dikendalikan dengan aplikasi MotorDuino yang dirancang untuk smartphone 

Android dan untuk perangkat tracking menggunakan Modul GSM SIM800L V2 

yang diintegrasikan dengan Modul GPS NEO 6M dan memanfaatkan Aplikasi 

Google Maps pada smartphone Android. Hasil pengujian jarak maksimal 

komunikasi Modul WiFi ESP8266 antara Aplikasi MotorDuino dengan sistem 

keamanan yang dirancang pada sepeda motor yaitu 32 m dengan waktu respon 

00:09.45 detik saat kondisi di dalam ruangan dan 54 m dengan waktu respon 

00:21.42  detik saat kondisi di luar ruangan.  
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ABSTRACT 

With the rampant cases of motorcycle theft, the safety system is an 

important requirement for vehicle owners. Actually there are various security 

systems that are offered and can be used by consumers whether they are in the 

form of electrical or nonelectric security. In this Final Project report, an Android-

based motorcycle security system will be presented, this security system utilizes 

WiFi technology and SMS Gateway. Motorcycle ignition control uses the 

ESP8266 WiFi Module which is controlled by the MotorDuino application 

designed for Android smartphones and for tracking devices using the SIM800L 

V2 GSM Module which is integrated with the NEO 6M GPS Module and utilizes 

the Google Maps Application on Android smartphones. The test results for the 

maximum distance of ESP8266 WiFi Module communication between 

MotorDuino Applications and security systems designed on motorbikes are 32 m 

with a response time of 00:09.45 seconds when conditions are indoors and 54 m 

with response time 00:21.42 seconds when outdoor conditions. 
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