
i 
 

RANCANG BANGUN MESIN PENYAJI AIR MINUM 

OTOMATIS BERBASIS ARDUINO MENGGUNAKAN 

SENSOR ULTRASONIK DAN FOTODIODA 

 

Diajukan Untuk memenuhi persyaratan  

guna meraih gelar sarjana S-1 

 

 

 

 

 

 

 

 

Oleh : 

Heriansyah 

1021411030 

 

 

 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS BANGKA BELITUNG 

2019 



ii 
 

 



iii 
 

 



iv 
 

 



v 
 

 



vi 
 

INTISARI 

 Mesin penyaji air minum pada umumnya dalam proses pengambilan air 

minum kita harus memfokuskan penglihatan pada gelas yang sedang diisi jika 

katup keran ditekan/ditarik. Jika tidak memfokuskan penglihatan maka dalam 

proses pengisian air minum akan meluap melebihi permukaan gelas. Untuk 

mempermudah dalam proses pengambilan air minum tanpa takut tumpah yang 

dilakukan secara otomatis menggunakan arduino mega 2560 sebagai pengendali 

utama dan sensor ultrasonik sebagai pembaca ketinggian air pada gelas sedangkan 

sensor fotodioda sebagai pembaca ketinggian gelas. Dalam mesin penyaji air 

minum otomatis dilengkapi dengan buzzer yang berbunyi ketika air habis pada 

galon sebagai indikator untuk melakukan pengisian ulang pada galon. Pada mesin 

penyaji air minum otomatis ada juga mode manual yang menggunakan takaran 

pada gelas yang akan diisi air seperti 1/4, 1/2, 1/3, full. Untuk melakukan 

pengisian menggunakan takaran pengguna harus menekan tombol ukuran air yang 

akan diisi seperti tombol 1/3 maka proses pengisian akan berlangsung dan akan 

berhenti jika air sudah berada ketinggian 1/3 pada gelas yang diisi, walaupun 

tombol 1/3 terus ditekan jika air sudah berada pada ketinggian 1/3 pada gelas 

maka secara otomatis akan berhenti walaupun pada kondisi tombol yang ditekan. 

Kata kunci : arduino mega 2560, ultrasonik, fotodioda, buzzer, mesin penyaji 

air minum. 
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ABSTRACT 

 

Drinking water prescription machines in general in the process of taking 

our drinking water must focus on the glass being filled if the tap valve is pressed / 

pulled.If it does not focus on vision, the filling process of drinking water will 

overflow over the surface of the glass.To simplify the process of taking drinking 

water without fear of spilling, it is done automatically using Arduino Mega 2560 

as the main controller and ultrasonic sensor as the reader of the water level in the 

glass while the photodiode sensor is the reader of the glass height.The automatic 

drinking water presenter is equipped with a buzzer that sounds when the water 

runs out on the gallon as an indicator to refill the gallon.On automatic drinking 

water presenting machines there is also a manual mode that uses a dose on a 

glass that will be filled with water such as 1/4, 1/2, 1/3, full.To fill using the doses, 

the user must press the water size button that will be filled like the 1/3 button, then 

the filling process will take place and will stop if the water is 1/3 on the filled 

glass, even though the 1/3 button is pressed at an altitude of 1/3 on the glass it 

will automatically stop even if the button is pressed. 

Keywords: Arduino Mega 2560, ultrasonic, photodiode, buzzer, drinking water 

prescription machine. 
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