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INTISARI 

 

Tongkat tunanetra merupakan alat yang biasa digunakan penyandang 

tunanetra untuk berjalan. Tongkat tunanetra biasanya terbuat dari bahan yang 

ringan seperti kayu dan alumunium. Namun, penggunaan tongkat ini kurang 

membantu dikarenakan penyandang tunanetra hanya bisa mengetahui objek benda 

atau halangan yang berada tidak jauh di depannya. Untuk itu, dirancang sebuah 

tongkat bantu jalan bagi penyandang tunanetra yang berbasis Arduino dan suara. 

Tongkat bantu jalan ini dirancang menggunakan pipa yang dipasangkan 

komponen-komponen elektronika seperti Arduino, Sensor Ultrasonik, UART 

Serial mp3, dan headset. Hasil pengujian tongkat bantu ini memiliki tingkat 

kesalahan dalam hal pembacaan sebesar -0,231 % dan hasil pengujian tongkat ini 

dilakukan secara langsung terhadap penyandang tunanetra. 

Kata kunci : Arduino, Sensor Ultrasonik, Tongkat, Tunanetra 
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ABSTRACT 

The blind wand is a tool used to visually impaired persons. The blind 

wand is usually made of lightweight material such as wood and aluminum. 

However, the use of the rod was less helpful because people who are blind can 

only know objects objects or hitch that is not far in front of him. To that end, 

designed a stick for the blind disabilities Walker based Arduino and sound. Rod 

Walker is designed using a pipe fitted electronic components such as Arduino, 

Ultrasonic Sensor, Serial UART mp3, and headset. The results of the test wands 

help has the level of error in terms of reading -0.231% and the test results this 

stick made directly against persons who are blind. 

Keyword : Arduino, Blind, Stick, Ultrasonic Sensors 
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