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ABSTRAK 

Pengangkut Tandan Buah Segar (TBS) kelapa sawit selama ini secara umum 

masih menggunakan transporter dorong biasa dengan mendorong secara manual 

sepanjang perkebunan sawit. Untuk mendapatkan kapasitas yang lebih besar, 

kemudahan, kenyamanan dan keamanan operasi maka perlu merancang dan 

membuat transporter mesin pengangkut  TBS kelapa sawit berdaya 5,5 HP. 

Mesin ini ditujukan untuk perkebunan 1-2 Ha. Selain itu pada tugas akhir ini juga 

bertujuan untuk mengetahui kapasitas mesin yang telah dirancang. Dilakukan 

desain dan perhitungan pada setiap elemen mesin agar terjadi kecocokan antara 

komponen mesin dan mendapatkan kekuatan yang sesuai dengan beban yang akan 

dibawa, Analisa hasil dilakukan pada mesin yang telah dibuat agar bisa 

mengetahui apakah mesin bekerja dengan baik. Dari hasil penelitian dapat 

disimpulkan bahwa mesin yang dirancang memiliki kelebihan dibandingkan 

dengan mesin yang sudah ada seperti kapasitas yang lebih besar, tanpa perlu 

mendorong dan tanpa perlu berjalan kaki untuk menjelajah perkebunan. Mesin ini 

mempunyai daya traksi sebesar 318,54 kg dapat membawa ± 300 kg TBS kelapa 

sawit cukup efektif untuk mengangkut TBS kelapa sawit dengan luas perkebunan 

1-2 Ha. Sistem bongkar muat pada transporter rancangan ini menggunakan sistem 

engsel hingga bisa menyamai kelebihan dari transporter dorong yang bongkar 

muatnya lebih cepat, sistem ini memanfaatkan gaya berat dari TBS itu sendiri 

biaya menggunakan sistem ini sangat murah, tanpa harus membeli perangkat yang 

lebih mahal. 

 

Kata kunci : transporter, pengangkut kelapa sawit, sawit, 5.5 hp. 
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ABSTRACT 

Oil palm Fresh fruit cluster (FFC) transporter all this time still use an ordinary a 

push transporter by pushing it manually across the oil palm plantation. To get 

bigger capacity, easinees, comfortable, and safely operation then need to design 

and create a Fresh fruit cluster (FFC) oil palm carrier machine transporter with 

5,5 horse power. This machine for 1-2 Ha plantation. Beside that, on this final 

task is aim to know the machine capacity which has been designed. Do the design 

and calculating on every machine element to get the compatibility between 

machine element and get the correct strength with the weight that will be carrier. 

The analize result is done from the machine which has been create is to know that 

the machine is working well. The results shows that the machine has an 

advantages compared with the machine which has been existed like bigger 

capacity, without pushing and without walking to explore the plantation. This 

machine has 318,54 kgtracking power value which can transport ± 300 kg oil 

palm FFC effective for transport oil palm FFC with 1-2 Ha plantation. Unloading 

and loading system on this desingned transporter use hinge system so that equal 

with the advantages of pushing transporter that has faster unloading and loading. 

This system harness weight force from FFC itself, the cost of using this system is 

very cheap without buying any expensive device. 

 

Keyword : transporter,  oil palm carrier,  oil palm, 5.5 Hp 
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