
1 
 

RANCANG BANGUN TRANSPORTER MESIN TANDAN BUAH 

SEGAR (TBS) KELAPA SAWIT BERDAYA 5.5 HP 

 

SKRIPSI 

Untuk memenuhi sebagian persyaratan mencapai  

Derajat Sarjana Teknik 

 

Disusun dan diajukan oleh 

Nama : Robby Ishak 

NIM : 101 11 11 020 

 

JURUSAN TEKNIK MESIN 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS BANGKA BELITUNG 

2016 



 
 

2 
 

RANCANG BANGUN TRANSPORTER MESIN TANDAN BUAH SEGAR 

(TBS) KELAPA SAWIT BERDAYA 5.5 HP 

 

Skripsi 

Sebagai salah satu syarat untuk mencapai gelar Sarjana Teknik Mesin 

 

Disusun dan diajukan oleh 

 

Robby Ishak 

NIM : 101 11 11 020 

 

Kepada 

 

 

 

 

 

JURUSAN TEKNIK MESIN 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS BANGKA BELITUNG 

2016 

 



 
 

3 
 

 

  

  



 
 

4 
 

 

  



 
 

5 
 

KATA PENGANTAR 

Segala puji bagi Allah SWT yang menciptakan manusia dengan sebaik-

baik bentuk dan melengkapinya dengan  pendengaran, penglihatan serta hati,  

semoga kita semua menjadi hamba Allah yang bersyukur. Dengan izin, Rahmat 

serta Hidayah-Nya pula penulis dapat menyelesaikan penulisan skripsi ini. 

Shalawat serta salam kepada baginda Muhammad Rosulullah SAW, yang berjasa 

menyampaikan Dienul Islam dengan sempurna. 

Skripsi ini berjudul “Rancang Bangun Transporter  Mesin Tandan Buah 

Segar (TBS) Kelapa Sawit Berdaya 5.5 Hp” telah selesai dengan baik pada akhir 

masa kuliah saya pada jenjang  S-1 di Jurusan Teknik Mesin Fakultas Teknik 

Universitas Bangka Belitung. 

Dalam penyusunan dan penyelesaian skripsi ini, penulis banyak mendapat 

bimbingan dan masukan dari berbagai pihak baik secara langsung maupun tidak 

langsung sehingga skripsi ini dapat terselesaikan. Untuk itu pada kesempatan 

pengantar ini, penulis ingin mengucapkan terima kasih yang tulus kepada: 

1. Ayahanda dan Ibunda tercinta (Zalnipian dan Suarah) yang telah 

mencurahkan seluruh kemampuannya untuk membiayai dan mendo’akan 

saya untuk dapat menyelesaikan pendidikan ini. 

2. Bapak Prof. Dr. Bustami Rahman, M.Sc. Sebagai Rektor Universitas 

Bangka Belitung. 

3. Bapak Fadillah Sabri, S.T, M.Eng Sebagai Dekan Fakultas Teknik. 

4. Ibu Eka Sari Wijianti, S.Pd., M.T. Sebagai Ketua Jurusan Teknik Mesin 

dan sekaligus pembimbing II skripsi saya. 

5. Ibu Firlya Rosa Sebagai Dosen Pembimbing I yang telah memberi 

pengarahan, diskusi, dan bimbingan serta persetujuan sehingga skripsi ini 

dapat terselesaikan dengan baik.  

6. BapakYudi Setiawan, S.T.,M.Eng Sebagai Dosen Pembimbing Akademik.  

7. Seluruh Dosen Teknik Mesin Universitas Bangka Belitung yang telah 

memberikan ilmu serta motivasi dalam penyusunan skripsi ini.  



 
 

6 
 

8. Rekan seperjuangan dalam penyusunan Tugas Akhir yang selalu 

membantu dan memecahkan keluh kesahku bersama (Deni Sudibdo, 

Ahmad Mustafa, Berry Pradana dan Evit Juansyah) serta angkatan 2009-

2014 hingga dapat terwujudnya dan terselesainya skripsi ini dengan baik. 

9. Bapak Rusli selaku pemilik perkebunan Sawit di mana transporter 

rancangan diuji. 

10. Para responden yang telah ikut meluangkan waktunya untuk pengujian alat 

yang telah dibuat. 

11. Semua pihak yang telah membantu dalam penyusunan skripsi ini. 

Semoga skripsi ini bermanfaat bagi siapa saja yang membaca dan 

membutuhkan data dan sebagai referensi dalam penelitian berikutnya. 

 

 

 

 

 

 

  

Balunijuk, 8 Februari 2016 

Penulis 

 

 

 

Robby Ishak 



 
 

7 
 

ABSTRAK 

Pengangkut Tandan Buah Segar (TBS) kelapa sawit selama ini secara umum 

masih menggunakan transporter dorong biasa dengan mendorong secara manual 

sepanjang perkebunan sawit. Untuk mendapatkan kapasitas yang lebih besar, 

kemudahan, kenyamanan dan keamanan operasi maka perlu merancang dan 

membuat transporter mesin pengangkut  TBS kelapa sawit berdaya 5,5 HP. 

Mesin ini ditujukan untuk perkebunan 1-2 Ha. Selain itu pada tugas akhir ini juga 

bertujuan untuk mengetahui kapasitas mesin yang telah dirancang. Dilakukan 

desain dan perhitungan pada setiap elemen mesin agar terjadi kecocokan antara 

komponen mesin dan mendapatkan kekuatan yang sesuai dengan beban yang akan 

dibawa, Analisa hasil dilakukan pada mesin yang telah dibuat agar bisa 

mengetahui apakah mesin bekerja dengan baik. Dari hasil penelitian dapat 

disimpulkan bahwa mesin yang dirancang memiliki kelebihan dibandingkan 

dengan mesin yang sudah ada seperti kapasitas yang lebih besar, tanpa perlu 

mendorong dan tanpa perlu berjalan kaki untuk menjelajah perkebunan. Mesin ini 

mempunyai daya traksi sebesar 318,54 kg dapat membawa ± 300 kg TBS kelapa 

sawit cukup efektif untuk mengangkut TBS kelapa sawit dengan luas perkebunan 

1-2 Ha. Sistem bongkar muat pada transporter rancangan ini menggunakan sistem 

engsel hingga bisa menyamai kelebihan dari transporter dorong yang bongkar 

muatnya lebih cepat, sistem ini memanfaatkan gaya berat dari TBS itu sendiri 

biaya menggunakan sistem ini sangat murah, tanpa harus membeli perangkat yang 

lebih mahal. 

 

Kata kunci : transporter, pengangkut kelapa sawit, sawit, 5.5 hp. 
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ABSTRACT 

Oil palm Fresh fruit cluster (FFC) transporter all this time still use an ordinary a 

push transporter by pushing it manually across the oil palm plantation. To get 

bigger capacity, easinees, comfortable, and safely operation then need to design 

and create a Fresh fruit cluster (FFC) oil palm carrier machine transporter with 

5,5 horse power. This machine for 1-2 Ha plantation. Beside that, on this final 

task is aim to know the machine capacity which has been designed. Do the design 

and calculating on every machine element to get the compatibility between 

machine element and get the correct strength with the weight that will be carrier. 

The analize result is done from the machine which has been create is to know that 

the machine is working well. The results shows that the machine has an 

advantages compared with the machine which has been existed like bigger 

capacity, without pushing and without walking to explore the plantation. This 

machine has 318,54 kgtracking power value which can transport ± 300 kg oil 

palm FFC effective for transport oil palm FFC with 1-2 Ha plantation. Unloading 

and loading system on this desingned transporter use hinge system so that equal 

with the advantages of pushing transporter that has faster unloading and loading. 

This system harness weight force from FFC itself, the cost of using this system is 

very cheap without buying any expensive device. 

 

Keyword : transporter,  oil palm carrier,  oil palm, 5.5 Hp 
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