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INTISARI 

 

 

 

Di dunia ini, sangat banyak sumber energi terbarukan, salah satunya adalah 

tenaga matahari dan tenaga angin. Banyak orang membuat berbagai jenis 

pembangkit energi terbarukan dengan spesifikasi yang beragam, dan tegangan 

output yang beragam pula. Tegangan yang tidak menentu harus dikontrol terlebih 

dahulu agar mendapatkan tegangan yang diinginkan. Tegangan output dapat 

diturunkan menggunakan MOSFET IRF9540 bekerja berdasarkan lebar sinyal 

PWM. Sinyal PWM dihasilkan oleh Arduino UNO dan diperkuat oleh IC LM324, 

lebar sinyal PWM ditentukan oleh tegangan output dari rangkaian Buck Converter 

yang dibaca oleh sensor tegangan. Saat tegangan berada diatas range yang 

ditentukan, PWM akan turun, saat tegangan berada dibawah range yang 

ditentukan, PWM akan naik. Diharapkan dengan adanya kontroler ini, 

mempermudah orang untuk mengkombinasikan berbagai jenis pembangkit yang 

diinginkan. Penelitian ini menggunakan Panel Surya 20WP dan PLTB yang 

memiliki 8x2 lilitan disisi stator, 8 buah magnet permanen di sisi rotor dan 8 

bilah baling-baling sebagai pembangkit.Pada penelitian ini dihasilkan alat 

pengendali untuk beberepa pembangkit yang dapat mengendalikan output 

tegangan yang berkisan antara 13-14 Volt yang bisa dilakukan untuk mencharger 

baterai 12Volt dan akan berhenti apabila baterai sudah terisi penuh. 

 

Kata Kunci: PLTS, PLTB, Arduino UNO, LM324, IRF9540. 

 

 

 

 

 

  



 

 

ABSTRACT 

 

 

In this world, very many sources of renewable energy, one of which is solar 

and wind power. Many people make different types of renewable energy 

generation with diverse specifications, and varying output voltages as well. 

Uncertain voltage must be controlled first in order to get the desired voltage. The 

output voltage can be derived using an IRF9540 MOSFET working based on the 

width of the PWM signal. The PWM signal is generated by the Arduino UNO and 

amplified by the LM324 IC, the width of the PWM signal is determined by the 

output voltage of the Buck Converter circuit read by the voltage sensor. When the 

voltage is above the specified range, PWM will fall, when the voltage is below the 

specified range, the PWM will rise. It is hoped that with this controller, it makes it 

easier for people to combine the different types of plants they want. This research 

uses 20WP solar panels and PLTB which has 8x2 windings on the stator side, 8 

pieces of permanent magnets on the rotor side and 8 blades as a generator. In this 

research produced a control device for several plants that can control the output 

voltage between 13- 14 Volt that can be done to mencharger 12Volt battery and 

will stop when the battery is fully charged. 

Keyword: PLTS, PLTB, Arduino UNO, LM324, IRF9540. 
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Output = Keluaran/ hasil 

PLTS = Pembangkit listrik tenaga surya 

PLTB =   Pembangkit listrik tenaga angin 

Buck Converter = Rangkaian penurun tegangan 

Ampere = Satuan Arus 

Volt = Satuan Tegangan 

Gate = Pin untuk memasukan sinyal PWM 
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Charger Controler = Alat untuk mencharger 
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Solar Cell = Panel Surya 

Wind Turbine = PLTA 

BBM = Bahan Bakar Minyak 

Duty Cycle = Lebar Pulsa 

Fotosintesis = Proses menghasilkan oksigen oleh tanaman 

AC = Alternating Current / Arus bolak-balik 

DC = Direct Current / Arus searah 

Rotor = Bagian yang bergerak pada generator 

Stator = Bagian yang diam pada generator 

Blade/bilah = Bagian pada PLTB yang berputar apabila  

  terkena angin 

Charging = Mengisi baterai 

Discharging = Mengosongkan baterai 

Isolator = Penyekat 

Losses = Proses menghilangnya energi 

 

  


