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INTISARI

Pengairan atau irigasi merupakan faktor yang sangat penting dan juga
mempengaruhi hasil pertanian khususnya padi. Sistem buka tutup saluran atau
pipa air irigasi sawah biasanya menggunakan metode sistem pintu air yang
dilakukkan secara manual, di perlukan alat yang secara otomatis dapat
mengendalikan saluran buka tutup irigasi. Prototye sistem pengairan ini
menggunakan Arduino Mega 2560 sebagai pengendali utama untuk semua komponen,
soil moisture sensor Funduino untuk membaca kadar kelembaban tanah dan digunakan
sebagai saklar untuk menghidupkan pompa menyiram, sensor suhu DS18B20 untuk
membaca suhu tanah, relay sebagai stop contact untuk mengalirkan atau memutuskan
arus menuju pompa, LCD 20x4 untuk menampilkan nilai suhu dan kelembaban tanah dan
ESP8266 untuk mengirim dan menerima perintah ke dan dari android. Ketika sensor suhu
dan kelembaban tanah membaca suhu dan kelembaban tanah kering yaitu suhu tanah
lebih dari 29°C atau kelembaban tanah kurang dari 60% arduino akan memerintahkan
relay untuk mengalirkan arus menuju pompa agar mengalirkan air ke sawah. Nilai suhu
dan kelembaban tanah dapat dimonitoring melalui LCD dan android. Pada sistem ini,
pompa bekerja menyiram tanaman saat kelembaban tanah kurang dari 60% atau suhu
tanah lebih dari 29°C, pompa air tidak bekerja jika kelembaban tanah lebih dari 60% dan
suhu tanah kurang dari 29°C.

Kata Kunci: Arduino Mega 2560, Kelembaban Tanah, Suhu Tanah, Android.

Vi



ABSTRACT

Watering or irrigation is very important factor and also affect agricultural
output in particular rice. The system is open close the channel or pipe irrigation
water of paddy fields typically use the sluice system method dilakukkan manually,
in need of tools that can automatically control the channel open closed irrigation.
This irrigation system using Prototye Arduino Mega 2560 as the main drivers for
all components, soil moisture sensor Funduino to reading soil moisture levels and
used as a switch to turn on the water pump, the temperature sensor DS18B20 to
read the temperature of the soil, the relay as the stop contact for drain pump flow
towards or decide, LCD 20x4 to display the value of the temperature and humidity
of the soil and ESP8266 for sending and receiving commands to and from
android. When the sensor temperature and humidity reading soil temperature and
soil moisture in dry soil temperature that is more than 29°C or soil moisture less
than 60% of the arduino will command the relay current to flow towards the pump
so that the flow of water to the rice field. The value soil temperature and humidity
can be dimonitoring through the LCD and android. On these systems, the pump is
working water when soil moisture is less than 60% or more of soil temperature of
29°C, water pump does not work if the soil moisture is more than 60% and the
temperature of the soil less than 29°C.

Keywords: Arduino Mega 2560, soil moisture, Soil Temperature, Android.
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