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INTISARI

Sebagai pengaman rumah, pagar dibuat tinggi dan dilengkapi dengan kunci

pengaman. Untuk membuka dan menutup pintu pagar dilakukan denga

nmenggerakkan pintu tersebut dengan tangan, membutuhkan tenaga dan waktu

yang dapat dihemat dengan sebuah alat elektronis yang dapat membuka dan

menutup pintu dari dalam rumah. Dalam penelitian ini, dirancang pintu pagar geser

yang menggunakan remote control sebagai pengendalinya yang berbasis Arduino.

Pengujian dilakukan pada siang hari dan malam hari untuk mendapatkan jarak,

sudut dan waktu yang ditempuh dari kinerja pintu pagar geser. Dari pengukuran

pada siang hari mendapatkan jarak 4,8 meter dengan waktu rata-rata 12 detik untuk

membuka dan 11 detik untuk tertutup sedangkan pada malam hari mendapatkan

jarak 4,5 meter dengan jarak yang tidak jauh berbeda antara siang hari dan malam

hari. Sudut dengan posisi yang sejajar pada jarak 4,8 meter pada siang hari dan 4,5

meter pada malam hari yaitu sudut 90°.

Kata Kunci : Arduino, Inframerah, Pintu Pagar, Remote Control
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ABSTRACT

As a safety house, the fence is made high and equipped with a safety lock. To

open and close the gate is done by moving the door by hand, requiring power and

time that can be saved by an electronic device that can open and close the door

from within the house. In this study, designed a shear gate that uses remote control

as an Arduino-based controller. Testing is done during the day and night to get the

distance, angle and time taken from the performance of shear gate. From the

measurements during the day get a distance of 4.8 meters with an average time of

12 seconds to open and 11 seconds to close while at night get a distance of 4.5

meters with a distance that is not much different between day and night. Angles with

parallel positions at a distance of 4.8 meters during the day and 4.5 meters at night

ie 90 ° angle.

Keywords : Arduino, Infrared, Gate, Remote Control
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Motto

“ Jika kau diremehkan, jangan dendam. Cukup buktikan kau mampu melebihi apa

yang orang saksikan.” (Selangkah pada-Mu)

“ Jangan terlalu ambil hati dengan ucapan seseorang, kadang manusia punya

mulut tapi belum tentu punya otak” (Albert Einstein)

“ Hanya dengan disiplin tegas dan keras, prestasi luar biasa baru bisa kita capai

” (Andrie Wongso)

“ Bukan kesulitan yang membuat kita takut, tapi sering ketakutanlah yang membuat

jadi sulit. Jadi jangan mudah menyerah” (Joko Widodo)

“ Jangan menilai seseorang dengan fisik tetapi nilailah seseorang dari hati“

(Tristyowati)

“ Perbanyaklah berteman dengan siapapun, karena dari situ anda belajar tentang

arti kehidupan “ (Tristyowati)
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Infrared : Inframerah

RX (Receiver) : Penerima sinyal

TX (Transmmiter) : Pengirim sinyal

Normally Open : Biasanya terbuka

Normally Close : Biasanya tertutup
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