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INTISARI

Motor induksi satu fasa sering digunakan di kalangan pabrik sebagai
mesin penggerak. Sebuah panel kendali digunakan untuk menjalankan dan
menghentikan motor tersebut dengan mudah, baik secara sistem konvensional
atau PLC (Programable Logic Control). Penggunaan PLCmikro dapat
mengurangi kebutuhan kabel serta mengurangi biaya pengeluaran. Tugas akhir ini
membuat alat penggiling kacang kedelai menggunakan PLCmikro dan
membangun sistem kontrol motor induksi satu  fasa dengan satu  arah putaran
menggunakan IC mikrokontroler tipe PIC16F877. Untuk menjalankan sistem
kontrol, terlebih dahulu harus membuat program melalui komputer dengan
software LD-mikro menggunakan bahasa program diagram tangga dan melakukan
pentransferan program menggunakan software PICpgm. Antar muka PLCmikro
ini menggunakan perangkat relai untuk menggerakkan coil kontaktor sehingga
dapat mengendalikan rangkaian power satu arah putaran. Hasil perancangan
sistem ini memiliki beberapa aspek pengujian dan pengukuran, diantaranya uji
keandalan sistem saat beroperasi tanpa beban dan pengujian saat beroperasi
berbeban. Saat perlakuan pengujian menggunakan beban kacang kedelai 1 kg, 1,5
kg, 2kg, 2,5kg, 3kg. Rangkaian sistem panel kendali PLCmikro beroperasi tanpa
beban dengan  kisaran arus 1,81 A dengan daya maksimal sebesar 412 VA, serta
tegangan 228 V dengan  kecepatan putaran rotor mencapai 2995 rpm.

Kata kunci :LD-mikro,PIC16F877, PICpgm,PLC, PLCmikro.
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ABSTRACT

Single-phase induction motors are often used among manufacturers as a
driving machine. A control panel is used to run and stop the motor easily, either
conventionally or PLC (Programable Logic Control). The use of PLCmicro can
reduce cable requirements and reduce expenses. This final project makes soybean
grinder using PLCmikro and build control system of single phase induction motor
in one direction round using PIC16F877 type microcontroller IC. To run the
control system, first need to make the program via computer with LD-micro
software using programming language ladder diagram and do transfer program
using PICpgm software. This PLCmicro interface uses a relay device to drive the
contactor coil so that it can control a one-way power circuit. The design result of
this system has several aspects of testing and measurement, such as system
reliability test when operating without load and testing when operating load.
When the test treatment using soybean load 1 kg, 1.5 kg, 2kg, 2.5kg, 3kg.
PLCmikro control panel system circuit operates without load with a current range
of 1.81 A with a maximum power of 412 VA, and a voltage of 228 V with a
rotation speed of rotor reaches 2995 rpm.

Keywords: LD-micro, PIC16F877, PICpgm, PLC,PLCmicro.
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