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INTISARI 

 

Salah satu energi terbarukan yang dapat dimanfaatkan sebagai pembangkit 

energi listrik yaitu energi gelombang laut. Pembangkit listrik tenaga gelombang 

laut (PLTGL) dapat menjadi solusi penyediaan energi listrik khususnya untuk 

daerah pesisir. Penelitian ini bertujuan untuk merancang pembangkit listrik tenaga 

gelombang laut dengan sistem circular rack dan pinion untuk mengetahui putaran 

yang dihasilkan agar dapat diimplementasikan pada wilayah pesisir pantai, 

terutama wilayah pesisir pulau bangka, bangka belitung. Metode yang digunakan 

yaitu dengan melakukan perancangan alat melalui aplikasi Solidworks yang terdiri 

dari merancang bagian-bagiannya, merakit dan simulasi animasi pembangkit 

listrik tenaga gelombang laut dengan sistem circular rack dan pinion. Dimensi 

dari setiap komponen masih dalam tahap perkiraan karena merupakan desain 

awal. Pembangkit listrik tenaga gelombang laut (PLTGL) dengan sistem circular 

rack dan pinion bekerja saat gelombang laut menggerakan pelampung, lalu 

gerakan dari pelampung akan diubah menjadi gerakan rotasi menggunakan sistem 

circular rack dan pinion. Gerakan pinion akan memutar poros selanjutnya akan 

diteruskan ke motor generator untuk menghasilkan energi listrik. Hasil simulasi 

didapatkan rancangan pembangkit listrik tenaga gelombang laut (PLTGL) dengan 

sistem circular rack dan pinion dengan kecepatan putaran tertinggi yaitu 29,16 

Rpm dengan ketinggian gelombang 1,22 m dan frekuensi 0,190 Hz dan putaran 

terendah yaitu 5,46 Rpm dengan ketinggian gelombang 0,285 m dan frekuensi 

0,224 Hz dari data gelombang laut wilayah pantai Berikat, Bangka Tengah. 

Kata kunci: PLTGL, Gelombang Laut, Sistem rack and pinion, Simulasi 

Solidworks 
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ABSTRACT 

One of the energy is renewable that can be used as a electrical power 

plant is the energy from the ocean waves. Electric power power plant ocean 

waves ( PLTGL ) can be a solution the provision of electrical energy, especially 

for coastal areas. This study aims to design electrical power plant ocean waves 

with the system of circular rack and pinion to know the round can be produced 

that can be implemented in the coastal areas of the beach, especially coastal 

areas of the Bangka island, bangka belitung. Methods used by doing of a through 

the app Solidworks consisting of design parts, assembling and simulation of 

animation electric power plant ocean waves with the system circular rack and 

pinion. Dimension of every component is still in the estimates because it is the 

beginning of the design. Electric power plant ocean waves ( PLTGL ) by the 

system circular rack and pinion working as ocean waves went trought float, then 

the movement of the buoy will converted into the rotational movement use the 

system circular rack and pinion. The movement pinion will turn pivot next will 

continue to the motor generator to produce electrical energy. The results of the 

simulation found the design of PLTGL system circular rack and pinion with the 

speed of the highest round is 29,16 Rpm with the height of the waves 1,22 m and 

the frequency 0,190 Hz and the lowest round is 5,46 Rpm with the height of the 

waves 0,285 m and frequency 0,224 from the data ocean waves the Berikat beach, 

Central Bangka. 

Keyword: PLTGL, Ocean waves, Rack gear and pinion system, Solidworks 

simulation 
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