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INTISARI

Sistem kontrol pengendalian motor induksi satu fasa yang paling umum
digunakan adalah sistem kontrol yang menggunakan starter tangang. Yaitu
pengendalian dalam pengendaliannya operator harus berinteraksi langsung
dengan peralatan pengendali motor dalam hal start, stop dan pengendalian
kecepatan putaran motor. Untuk mempermudah dalam pengendalian motor
diperlukan suatu sistem kontrol motor yang terprogram secara visual dengan
demikian operator akan lebih mudah dan lebih aman dalam mengendalikan motor
induksi satu fasa menggunakan komputer. Pengendalian motor dengan sistem
kontrol terprogram secara visual dapat dilakukan dengan memanfaatkan
mikrokontroler Arduino sebagai pengendali peralatan pengendalian motor, serta
Visual Studio digunakan sebagai antarmuka antara operator dengan perlatan

pengendali motor.

Kata Kunci: Arduino Uno, Visual Studio, Motorinduksi Satu Fasa, pengendali

motor AC Satu Fasa.
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ABSTRACT

The control system of single phase induction motor control the most
commonly used is the control system using tangang starter. le controlling the
operator control must interact directly with the motor control equipment in terms
of start, stop and control the speed of motor rotation. To facilitate the required
motor control a motor control system which is programmed visually so the
operator will be easier and safer to control the single-phase induction motor
using a computer. Motor control with visual control systems programmed to do by
utilizing Arduino microcontroller as controller of motor control equipment, as

well as visual studio used to interface with the operator and motors.

Keywords: Arduino Uno, Visual Studio, Motorinduksi Single-Phase, Single Phase
AC motor controllers.
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